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Werkzeuge für Mazak / Okuma / Mori Seiki Maschinen

Tools for Mazak / Okuma / Mori Seiki machines

Porte-outils pour machines Mazak / Mori Seiki
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Form Page

Mazak Quick Turn, Super 
Quick Turn, Multiplex, Nexus,
Hyper Quadrex

Mazak Quick Turn, Super 
Quick Turn, Multiplex, 
Nexus, Hyper Quadrex

Mazak Quick Turn, Super 
Quick Turn, Multiplex, 
Nexus, Hyper Quadrex

6.1 - 6.28

Okuma LT10, LT200 Okuma LT10, LT200 Okuma LT10, LT200 6.40 - 6.44

Okuma LB2000, LB3000 Okuma LB2000, LB3000 Okuma LB2000, LB3000 6.50.1 - 6.50.11

Mori Seiki ZT1000 Mori Seiki ZT1000 Mori Seiki ZT1000 6.80 - 6.81.4

Mori Seiki SL200 Mori Seiki SL200 Mori Seiki SL200 6.72 - 6.73.11

Mori Seiki NL1500, NL2000, 
NL2500, NL3000

Mori Seiki NL1500, 
NL2000, NL2500, NL3000

Mori Seiki NL1500, 
NL2000, NL2500, NL3000

6.78.1 - 6.79.5

Mori Seiki ZT1000, ZT1500, 
MT1500

Mori Seiki ZT1000, 
ZT1500, MT1500

Mori Seiki ZT1000, 
ZT1500, MT1500

6.80.1 - 6.81.4

Werkzeuge für Mazak / Mori Seiki Maschinen
Tools for Mazak / Mori Seiki machines

Porte-outils pour machines Mazak / Mori Seiki
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Statische und angetriebene Werkzeuge für Mazak

QT / SQT / QTN / MP / Quadrex Maschinen

Static and driven tools for Mazak QT / SQT / QTN / MP / Quadrex machines

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

Mazak QT / SQT / QTN / MP / Quadrex
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6.15

Axial Bohr-
und Fräskopf

Axial drilling and
milling head

Innere Kühlmittelzufuhr: Zusatz IK an Bestellnummer anfügen
Internal cooling supply: Please add IK behind order no.

Auch als y-verstellbar verfügbar
Also then y-axis adjustable available

Axial Fräskopf
modular

Axial milling head
modular

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax x1 x2 D Spannzangentype
Collet type

SQT 10M-12D / SQT 15M-16D
SQT 15M-16D / SQT 200M-16D
SQT 250M-16D

40.4025 SQT 10 1:1 6000 50 92 60 42 RD/ER 25 430E (2-16)

SQT 15M-12D / SQT 18M-12D 40.4032 SQT 15 1:1 6000 50 95 60 50 RD/ER 32 470E (3-20)
40.5040 SQT 28 1:1 4000 80 136 91 63 RD/ER 40 472E (4-26)

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax L d
SQT 10M-12D / SQT 15M-16D
SQT 15M-16D / SQT 200M-16D
SQT 250M-16D

42.4000 SQT 10 1:1 6000 50 68 + x siehe
TabelleSQT 15M-12D / SQT 18M-12D

SQT 200M-12D / SQT 250M-12D 42.4000 SQT 15 1:1 6000 50 68 + x

Nr. / No. d x
501.507 13 24
501.510 16 29
501.520 22 31
501.530 27 33

ød

X

76 X

X

ø4
0

2

1

94 D

76

68
60

L

ø4
0

94 ø5
0 d
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6.19

Radial Bohr- und
Fräskopf, achsversetzt
für 1. und 2. Spindel

Radial drilling and
milling head, offset
for 1st and 2nd spindle

Radial Bohr- und
Fräskopf, achsversetzt
für 2. Spindel

Radial drilling and
milling head, offset
for 2nd spindle

Radial Bohr-
und Fräskopf
für 2. Spindel

Radial drilling
and milling head
for 2nd spindle

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax x L Z1 Z2 Z3 Z4 B d Spannzange
Collet

SQT 10MS-12D
SQT 15MS-16D
SQT 200MS-16D
SQT 250MS-16D

80.4025 DSQT 10 1:1 6000 50 109 135 117 84 67 -15 76 42 RD/ER 25 430E (2-16)

SQT 15MS-12D
SQT 18MS-12D
SQT 200MS-12D
SQT 250MS-12D

80.4032 DSQT 15 1:1 6000 50 130 168 131 31 98 -2 76 50 RD/ER 32 470E (3-20)

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax x L Z2 Z3 Z4 B d Spannzange
Collet

SQT 10MS-12D
SQT 15MS-16D
SQT 200MS-16D
SQT 250MS-16D

60.4025 SQT 10 L 1:1 6000 50 109 135 72 40 44 76 42 RD/ER 25 430E (2-16)

60.4032 SQT 10L 1:1 6000 50 109 135 80 53 48 76 50 RD/ER 32 470E (3-20)
SQT 15MS-12D
SQT 18MS-12D
SQT 200MS-12D
SQT 250MS-12D

60.4025 SQT 15 L 1:1 6000 50 130 168 72 40 44 76 42 RD/ER 25 430E (2-16)

60.4032 SQT 15 L 1:1 6000 50 130 168 80 53 48 76 50 RD/ER 32 470E (3-20)

B X

d

L

Z2

Z3
Z4

ø4
0

B X

d

L

Z2
Z3

Z4

ø4
0

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax x L Z1 Z4 B d Spannzange
Collet

SQT 10MS-12D
SQT 15MS-16D
SQT 200MS-16D
SQT 250MS-16D

80.4025 SQT 10 L 1:1 6000 50 109 135 25 -15 76 42 RD/ER 25 430E (2-16)

SQT 15MS-12D
SQT 18MS-12D
SQT 200MS-12D
SQT 250MS-12D

80.4032 SQT 15 L 1:1 6000 50 130 168 34 -2 76 50 RD/ER 32 470E (3-20)

d

d

X
LB

Z1

Z3
Z4Z2
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6.21

Radial Fräskopf Radial milling head

Schwenkkopf
± 105 °

Swivel head
± 105 °

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax x L Z1 Z3 Z4 B d
SQT 10M-12D
SQT 15M-16D
SQT 15M-16D
SQT 200M-16D
SQT 250M-16D

62.4013 SQT 10 1:1 6000 50 109 135 74 44 40 76 13

62.4016 SQT 10 1:1 6000 50 109 135 74 44 40 76 16

62.4022 SQT 10 1:1 6000 50 109 135 76 46 40 76 22
SQT 15M-12D
SQT 18M-12D
SQT 200M-12D
SQT 250M-12D

62.4016 SQT 15 1:1 6000 50 130 168 77 48 53 76 16

62.4022 SQT 15 1:1 6000 50 130 168 79 48 53 76 22

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax x1 x2 x3 d Spannzange
Collet

SQT 10M-12D
SQT 15M-16D
SQT 15M-16D
SQT 200M-16D
SQT 250M-16D

63.4025 K SQT 10 1:1 6000 32 72 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)

63.4025 L SQT 10 1:1 6000 32 95 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)

SQT 15M-12D
SQT 18M-12D
SQT 200M-12D
SQT 250M-12D

63.4025 K SQT 15 1:1 6000 32 72 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)
63.4025 L SQT 15 1:1 6000 32 122 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)
63.4025 SQT 15 X 95 1:1 6000 32 95 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)

B
X

L

ø4
0

Z
Z

Z

d

4
3

1

65

76

38

12
2

76

d

ø4
0

X

X

105

105

X 1

3

2
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286.

Radial Fräskopf Radial milling head

Schwenkkopf
± 105°

Swivel head
± 105°

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax X L Z1 Z3 Z4 B d
MP 410 N - 12D
MP 415 N - 12D
MP 610 - 12D
MP 6200 - 16D

62.4013 MP610 1:1 6000 50 110 135 74 44 40 76 13
62.4016 MP610 1:1 6000 50 110 135 74 44 40 76 16
62.4022 MP610 1:1 6000 50 110 135 76 46 40 76 22

MP 420 N - 12D
MP 620 - 12D
MP 620 N - 12D
MP 6200 - 12D

62.4013 MP620 1:1 6000 50 130 168 77 48 53 76 13
62.4016 MP620 1:1 6000 50 130 168 77 48 53 76 16
62.4022 MP620 1:1 6000 50 130 168 79 48 53 76 22

B

L

X

d

ø4
0

Z4
Z3

Z1

38
76

65

X2

X3

X1

105

105
ø4

0
76

12
2

d

Maschinentyp Nr. / No. i nmax Tmax X1 X2 X3 d Spannzange
Collet

MP 410 N - 12D
MP 415 N - 12D
MP 610 - 12D
MP 6200 - 16D

63.4025 K MP610 1:1 6000 32 72 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)

63.4025 L MP610 1:1 6000 32 95 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)

MP 420 N - 12D
MP 620 - 12D
MP 620 N - 12D
MP 6200 - 12D

63.4025 K MP620 1:1 6000 32 72 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)

63.4025 L MP620 1:1 6000 32 122 35 63 42 RD/ER 25 430E (2-16)
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Statische und angetriebene Werkzeuge für

Okuma LT10 / LT200 Maschinen

Static and driven tools Okuma LT10 / LT200 machines

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

Okuma LT10 / LT200
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Statische und angetriebene Werkzeuge für

Okuma LT15 / LT300 Maschinen

Static and driven tools Okuma LT15 / LT300 machines

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

Okuma LT15 / LT300
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6.40

Doppel-Drehhalter
Für Haupt- und Gegenspindel

Turning tool holder
For main an subspindle

Porte-outil
Pour broche et contre broche

Bestell Nr
Order No.
15.4025 LT15

Spannzangenhalter Collet chuck Porte pince

Bestell Nr
Order No.

31.4032 LT15R
Bearbeitung zur
Gegenspindel
For subspindle

31.4032 LT15L
Bearbeitung zur
Hauptspindel
For mainspindle

31.4032 DLT15
Bearbeitung Haupt-
und Gegenspindel
For main and sub-
spindle

Spannzange / Collet
RD/ER 32 470E (3-20)
zum Gewindeschneiden / for tapping
ET 1-32

96 92

ø40

48 25
95

86

70 63

ø5
0

10
5

ø5
0

13
5

38

100
ø40

Precision meets Motion
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Precision meets Motion

Statische und angetriebene Werkzeuge für Okuma

LB2000 / LB3000 Maschinen

Static and driven tools Okuma LB2000 / LB3000 machines

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

Okuma LB2000 / LB3000
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Außendrehhalter    OD-holder

Nr./No. 
4.BMT25LB2000

Doppel-Außendrehhalter  Double OD-holder

Nr./No. 
15.BMT25LB2000

6.50.1



Precision meets Motion

Kombihalter     Combi holder

Nr./No. 
17.BMT40LB2000

Nr./No. 
8.BMT25LB2000

      6.50.2

Plandrehhalter    Facing holder

Reduzierhülsen / Reducing sleeves  
 
28.4032S        Ø32 28.4012S        Ø12
28.4025S        Ø25 28.4010S        Ø10 
28.4020S        Ø20 28.4008S        Ø 8
28.4016S        Ø16

andere Ø auf Anfrage / other Ø on request



6

Precision meets Motion

Nr. / No. i nmax Tmax

40.6032LB2000BMTIM 1:1 6000 1/min 50 Nm
40.6032LB2000BMTIKIM 1:1 6000 1/min 50 Nm

6.50.3      

Axial Bohr- und Fräskopf   Axial drilling and milling head

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

Axial Bohr- und Fräskopf   Axial drilling and milling head

Nr. / No. i nmax Tmax

40.60V4LB2000BMT 1:1 6000 1/min 50 Nm
40.60V4LB2000BMTIK 1:1 6000 1/min 50 Nm

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

EWS-Varia
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Axial Fräskopf     Axial milling head

      6.50.4

Axial Bohr- und Fräskopf   Axial drilling and milling head

andere Ø auf Anfrage / other Ø on request

Nr. / No. i nmax Tmax

40.6025WNLB2000BMT 1:1 6000 1/min 50 Nm
40.6025WNLB2000BMTIK 1:1 6000 1/min 50 Nm

andere Ø auf Anfrage / other Ø on request

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

Weldon / Whistle Notch

Nr. / No. Ø i nmax Tmax

42.6022KRLB2000BMT 22 1:1 4000 1/min 50 Nm
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Nr. / No. i nmax Tmax

60.6032LB2000BMTIM 1:1 6000 1/min 50 Nm
60.6032LB2000BMTIKIM 1:1 6000 1/min 50 Nm

6.50.5      

Radial Bohr- und Fräßkopf   Radial drilling and milling head

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

Radial Bohr- und Fräskopf   Radial drilling and milling head

Nr. / No. i nmax Tmax

60.6032DLB2000BMTIM 1:1 6000 1/min 50 Nm

doppelseitig / double
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Radial Bohr- und  Fräskopf   Radial drilling and milling head

      6.50.6

Radial Bohr- und Fräskopf   Radial drilling and milling head

Nr. / No. i nmax Tmax

60.6032LB2000BMTI1 1:2 10000 1/min 25 Nm
60.6032LB2000BMTIKI1 1:2 10000 1/min 25 Nm

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

Nr. / No. i nmax Tmax

60.6040LB2000BMTI2 2:1 3000 1/min 80 Nm
60.6040LB2000BMTIKI2 2:1 3000 1/min 80 Nm

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling
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6.50.7      

Radial Bohr- und Fräskopf   Radial drilling and milling head

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

Varia 4

Nr. / No. i= nmax Tmax

60.60V4LB2000BMT 1:1 6000 1/min 50 Nm
60.60V4LB2000BMTIK 1:1 6000 1/min 50 Nm
60.60V4LB2000BMTI1 1:2 10000 1/min 25 Nm
60.60V4LB2000BMTIKI1 1:2 10000 1/min 25 Nm
60.60V4LB2000BMTI2 2:1 3000 1/min 80 Nm
60.60V4LB2000BMTIKI2 2:1 3000 1/min 80 Nm



Precision meets Motion

Radial Bohr- und Fräskopf   Radial drilling and milling head

      6.50.8

Radial Bohr- und Fräskopf   Radial drilling and milling head

andere Ø auf Anfrage / other Ø on request

Varia 4
doppelseitig/ double

Nr. / No. i nmax Tmax

60.60V4DLB2000BMT 1:1 6000 1/min 50 Nm

Nr. / No. i nmax Tmax

60.6020WNLB2000BMT 1:1 6000 1/min 50 Nm
60.6020WNLB2000BMTIK 1:1 6000 1/min 50 Nm

IK = Innenkühlung
IK = internal cooling

andere Übersetzungen auf Anfrage / 
other ratios on request
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Precision meets Motion

6.50.9      

Radial Fräskopf     Radial milling head

Schwenkkopf      Swivel head

Nr. / No. i nmax Tmax

63.6020LB2000BMT 1:1 6000 1/min 20 Nm

Nr. / No. i nmax Tmax

62.6027LB2000BMT 1:1 6000 1/min 50 Nm

Andere Fräsdorn Ø auf Anfrage /
Other milling arbor Ø on request



Precision meets Motion

Z ( 5 : 1 )

Z

      6.50.10

Verzahnungsfräseinrichtung  Gear hobber

Nr. / No. i nmax Tmax

64.6027LB2000BMTI2TKWZ65MB75 2:1 3000 1/min 40 Nm
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Precision meets Motion

Z ( 5 : 1 )

Z

n1n2

6.50.11      

Scheibenfräskopf     Saw milling head

Nr. / No. i nmax Tmax

64.6027LB2000BMTI2Z65MB75 2:1 3000 1/min 40 Nm

Andere Fräsdorn Ø auf Anfrage / Other milling arbor Ø on request
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Precision meets Motion

Statische Werkzeuge für Mori Seiki Maschinen SL200 / SL250

(12 Stationen)

Static tools for Mori Seiki machines SL200 / SL250 (12 stations)

Porte-outils statiques pour machines Mori Seiki SL200 / SL250 (12 stations)
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19.BMT25SL200                25

19.BMT32SL200                32

19.BMT40SL200                40

19.BMT45SL200                45

19.BMT50SL200                50

19.BMT20SL200                20

Order No.                           d1

Bestell Nr.

Bestell Nr.

Order No.                            d

19.BMT32DSL200             32

Bestell Nr.

Order No.                            d1

19.BMT32SL200S01          32

19.BMT25SL200S01          25

6.72.1

Standard

Doppelt / double

Geschlitzt / slitted

 Bohrstangenhalter     Boring bar holder    Porte barre d'alesage

Mori Seiki SL200 - 200S - 250 - 250S (12 Stationen)

7
4

8
7

für Innen- und Außenkühlung

for internal- and external cooling

für Innen- und Außenkühlung

for internal- and external cooling

Precision meets Motion



Precision meets Motion

1.BMT25SL200S

Order No.

Bestell Nr.

Bestell Nr.

Order No.

1.BMT25KSL200

Bestell Nr.

Order No.

5.BMT25SL200

6.72.2

Kurze Ausführung

Short version

Geschlitzt / slitted

Mori Seiki SL200 - 200S - 250 - 250S (12 Stationen)

 Drehhalter                   Turning toolholder                Porte outil

Standard

                                                                             carré

 Plandrehhalter                Facing toolholder       Radial porte outil

Standard

für Recht- und Linkslauf

for right- and left rotating direction

für Recht- und Linkslauf

for right- and left rotating direction

für Recht- und Linkslauf

for right- and left rotating direction
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Order No.

Bestell Nr.

6.72.3

Mori Seiki SL200 - 200S - 250 - 250S (12 Stationen)

 Abstechhalter         Infeed toolholder        Porte outil de plongée

for right and left rotating direction

32.BMT32SL200ÜK     SH32  Rechtslauf (wie abgebildet)

32.BMT32SL200          SH32  Linkslauf    (ohne Abb.)

höhenverstellbar                  height adjustable                      hauteur reglable

für Rechts u. Linkslauf

weitere Werkzeuge und Zubehör auf Anfrage

(z.B. Modularsystem EWS-Varia, Capto, ABS, HSK usw.)

more tools and equipment on request

(for example modular system EWS-Varia, Capto, ABS, HSK aso.) 

Precision meets Motion
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Precision meets Motion

Statische und angetriebene Werkzeuge für Mori Seiki Maschinen

SL200(S)MC / SL250(S)MC (12 Stationen)

Static and driven tools for Mori Seiki machines

SL200(S)MC / SL250(S)MC (12 stations)

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

Mori SeikiSL200(S)MC / SL250(S)MC (12 stations)
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Precision meets Motion

6.73.1



Precision meets Motion

6.73.2
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Precision meets Motion

6.73.3



Precision meets Motion

6.73.10



6

Precision meets Motion

6.73.11
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Precision meets Motion

Statische und angetriebene Werkzeuge für Mori Seiki Maschinen

NL-1500 / 2000 / 2500 / 3000

Static and driven tools for Mori Seiki machines

NL-1500 / 2000 / 2500 / 3000

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

NL-1500 / 2000 / 2500 / 3000
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Precision meets Motion



Precision meets Motion
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Precision meets Motion



Precision meets Motion
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Precision meets Motion



Precision meets Motion
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Precision meets Motion



Precision meets Motion
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Precision meets Motion



Precision meets Motion
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Precision meets Motion



Precision meets Motion
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Precision meets Motion

Statische und angetriebene Werkzeuge für Mori Seiki Maschinen

ZT1000 / ZT1500 / MT1500

Static and driven tools for Mori Seiki machines

ZT1000 / ZT1500 / MT1500

Porte-outils statiques et motorisés pour machines

ZT1000 / ZT1500 / MT1500
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Precision meets Motion

6.80.1



Bestell Nr. h1 h2 l1 l2 b1 d2

31.3025ZT1000X65 65 90,5 70 70 64 42 RD/ER 25 430E (ø2-16)
31.3032ZT1000X65 65 90,5 80 80 64 50 RD/ER 32 470E (ø3-20)
31.3025DZT1000X65 65 90,5 70 70 64 42 RD/ER 25 430E (ø2-16)
31.3032DZT1000X65 65 90,5 80 80 64 50 RD/ER 32 470E (ø3-20)
31.3025ZT1000 80 105,5 70 70 64 42 RD/ER 25 430E (ø2-16)
31.3032ZT1000 80 105,5 80 80 64 50 RD/ER 32 470E (ø3-20)
31.3025DZT1000 80 105,5 70 70 64 42 RD/ER 25 430E (ø2-16)
31.3032DZT1000 80 105,5 80 80 64 50 RD/ER 32 470E (ø3-20)

Bestell Nr. d h1 h2 l1 l2 b1
Werkzeugaufnahme
tool adaptor

19.30C5ZT1000LIK C5 65 97 20 95,5 82 Capto C5
19.30C5ZT1000RIK C5 65 97 20 95,5 82 Capto C5
19.30C5ZT1000RLIK C5 65 97 20 95,5 82 Capto C5

Spannzangenaufnahme

ø30

l1 l2 b1

h2
Leiste umsetzbar

Capto
Aufnahme C5

h1

ø30

l1 l2 b1

h1

h2

35

Spannzangen-
aufnahme

35

collet chuck 

Porte pince

collet type

Kombihalter

Combiholder

Porte outil combiné

Precision meets Motion

6.80.2
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Precision meets Motion

6.80.3



Precision meets Motion

6.80.4



6

Precision meets Motion

6.80.4



Axial Bohr-
und Fräskopf

Axial drilling and
milling head

Tête de percage et
fraisage

Axial Fräskopf Axial milling head Tête de fraisage

Bestell Nr
Order No. i nmax

[1/min]
Tmax
[Nm] x1 x2 b1 d2 Werkzeugaufnahme

40.3025ZT1000 1:1 6000 25 73 65,5 70 62 RD/ER 25 430E (2-16)
40.3025ZT1000IK 1:1 6000 25 73 65,5 70 62 RD/ER 25 430E (2-16)

d2 ø3
0

Sp
an

nz
an

ge
ER

25
70 X2

X1

70

ø3
0

70

70

x1

x2

d

Bestell Nr
Order No. i nmax

[1/min]
Tmax
[Nm] x1 x2 b1 d

42.3013ZT1000 1:1 6000 25 73 65,5 70 13
42.3016ZT1000 1:1 6000 25 73 65,5 70 16
42.3022ZT1000 1:1 6000 25 73 65,5 70 22

Precision meets Motion

6.81.1
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Bestell Nr
Order No. i nmax

[1/min]
Tmax
[Nm] x1 x2 z1 z2 z3 b1 d2 Werkzeugaufnahme

60.3025ZT1000L 1:1 6000 25 70 95 65 41 35 64 42 RD/ER 25 430E (2-16)
60.3025ZT1000R 1:1 6000 25 70 95 65 41 35 64 42 RD/ER 25 430E (2-16)
60.3025ZT1000LIK 1:1 6000 25 70 95 65 59,5 35 64 42 RD/ER 25 430E (2-16)
60.3025ZT1000RIL 1:1 6000 25 70 95 65 59,5 35 64 42 RD/ER 25 430E (2-16)

Radial Bohr-
und Fräskopf

Radial drilling and
milling head

Tête de percage et
fraisage radial

Bestell Nr
Order No. i nmax

[1/min]
Tmax
[Nm] x1 x2 z1 z2 z4 b1 b2 d2 Werkzeugaufnahme

60.3025DZT1000 1:1 6000 25 70 95 65 65 35 35 64 42 RD/ER 25 430E (2-16)

Radial Bohr-
und Fräskopf

Radial drilling and
milling head

Tête de percage et
fraisage radial

d2
Spannzange

ER25

z1

x1 b1

ø3
0

x2

z3
z2

z1
z2

d2
x1 b1

ø3
0

x2

z3
z4

Spannz.
 ER25

Precision meets Motion

6.81.2



Precision meets Motion

6.81.3
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Schwenkkopf
+/- 105 °

Swivel head
+/- 105 °

Tête pivotante
+/- 105 °

Bestell Nr
Order No. i nmax

[1/min]
Tmax
[Nm]

Werkzeug-
aufnahme

63.3016ZT1000i1 1:2 12000 8 RD/ER 16 426E (1-10)

32

32
65

ø3
2

49

102

53

ø3
0

105

105

Precision meets Motion

weitere Werkzeuge und Zubehör auf Anfrage

(z.B. Modularsystem EWS-Varia, Capto, ABS, HSK usw.)

more tools and equipment on request

(for example modular system EWS-Varia, Capto, ABS, HSK aso.)

6.81.4



EWS Weigele GmbH & Co. KG
Maybachstraße 1 · D-73066 Uhingen
Telefon +49(0)7161-93040-100
Telefax +49(0)7161-93040-30
E-Mail: info@ews-tools.de
www.ews-tools.de

WSW Spannwerkzeuge-Vertriebs GmbH
Maybachstr. 1 · D-73066 Uhingen 
Telefon +49(0)7161-93040-100 
Telefax +49(0)7161-93040-30 
E-Mail: info@wsw-collets.de
www.wsw-collets.de

Command Tooling Systems
13931 Sunfish Lake Blvd NW
Ramsey · MN 55303 USA  
Telefon +1-763-576-6910
Telefax +1-763-576-6911 
support@commandtool.com 
www.commandtool.com

EWS Korea Co. Ltd.
60-11 · Woongnam-Dong
Changwon
Kyoung-Nam Korea
Telefon +82 55-267-8085
Telefax +82 55-262-3118
E-Mail: info@ewskorea.co.kr
www.ewskorea.co.kr

EWS Ltd.
B. Nizhegorodskaya str., 81
office 806
600000 Vladimir Russland
Telefon:  +7-4922-490420
Fax: +7-4922-451828
info@ews-russland.ru
www.ews-russland.ru
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